SEBOTIC

PuduBot 2

Universeller Lieferroboter
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Markerloser Multimodale Multi-Roboter- g
Einsatz Lieferung Kooperation
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Hochleistungs- Vielfaltiges 360°-Sensorik
LFP-Akku Zubehor T
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Automatisches Pager & PUDU OS i
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6%
¥
".
fv:
s
(<)
i
;’t
Abmessungen des Roboters 580 x 535 x 1290 mm i
TablettgroBe 520 x 432 mm rric.
Gewicht des Roboters 37 kg
Maximale Tragfahigkeit 40 kg \
Akkulaufzeit 10~24 Std.
Rundfahrgeschwindigkeit 0.5~12m/s }‘

Aufladungsmodus Kabel % Automatisches Aufladen ’

Positionisierungsmethode VSLAM & Laser SLAM




Markerloser Einsatz

Verklrzung der Bereitstellungszeit um 75% ohne Neudekoration der Decke
Komfortabler Betrieb in Umgebungen mit hohen Decken

Hervorragende Leistung und Energieeinsparung

Erhéhung der Tragfahigkeit um 33%
Steigerung der Energieeffizienz um 16%

Branchenfuhrendes Fahrgestellsystem

Anpassung an verschiedene Oberflachen
Bis zu 30% mehr mobile Stabilitat




Hochleistungs Vollstandig geschlossenes

LFP-Akku ) e Maschinensystem

Spalt am Roboter < 1Tmm

3 Stunden Ladezeit fur einen ganzen Arbeitstag
Effektiver Schutz vor Staub und Wasser

6-mal langere Akkulaufzeit

Multimodale Lieferung Hervorragende loT-Kompatibilitat

Ein Roboter dient fUr mehrere Zwecke Verschiedene Formen, Vielseitiges Zubehor
Mehrere Tische auf einmal bedienen Unterstutzt Typ-C/4G/LoRa/Wi-Fi-Verbindung
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Speisenlieferungs- Liefermodus
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Geburtstagsmodus Spulgut-
Ruckgabemodus




itenden Robotern stetig zunimmt.
ufgaben zu entlasten, so dass sie sich
ne strategische Partnerschaft wurde
sich auf Forschung und Entwicklung,
siert. Mit robotischer Leistungskraft
lel der beiden Firmen.

Geschwindigkeit, des Robotermotors
Bedien- und Desinfektionsroboter
en, U-Bahn-Stationen, Warteraumen

weiten Auftretens hat sich Pudu
Jienstleistungsroboter entwickelt.






